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RANCANG BANGUN ALAT PENDETEKSI KONDISI SAMPAH PENUH 

SECARA REALTIME 

 

Oleh : Novi Putri Rahayu Lestari 

Pembimbing : Yulius Satmoko Raharjo S.Si., M.Kom 

ABSTRAK 

Sampai saat ini permasalahan tentang sampah di indonesia sangat melonjak, 

bagaimana agar masyarakat tidak malas membuang sampah dengan alasan kotor 

jika menyentuh tutup tempat sampah dan saat kondisi tempat sampah penuh maka 

sampah juga akan berserakan dimana-mana jika tidak segera dibuang. 

Dalam penelitian ini penulis bertujuan untuk memberikan solusi yang dapat 

memudahkan saat membuang sampah. Tempat sampah ini dapat membuka dan 

menutup tutup tempat sampah secara manual tanpa harus menyentuhnya terlebih 

dahulu, serta dapat mendeteksi ketika kondisi tempat sampah telah penuh dan 

memberikan notif kepada petugas kebersihan. 

Tutup tempat sampah ini dapat membuka secara otomatis ketika mendeteksi 

orang yang mendekat menggunakan sensor ultrasonik dengan jarak kurang dari 

20cm dan mendeteksi ketika kondisi sampah penuh dengan jarak kurang dari 5cm. 

Dengan adanya tempat sampah ini dapat memudahkan pekerjaan petugas 

kebersihan tanpa harus mengecek tempat sampah secara manual karena sudah 

terdapat notifikasi berupa sms menggunakan Modul GSM SIM800L.  

Kata Kunci : Sensor Ultrasonik, notifikasi, SMS, Modul GSM SIM800L.  
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DESIGN AND DEVELOPMENT OF DETECTION TOOLS FULL WASTE 

CONDITION REALTIME 

 

By : Novi Putri Rahayu Lestari 

Advisor : Yulius Satmoko Raharjo S.Si., M.Kom 

ABSTRACT 

 Until now, the problem of waste in Indonesia has been soaring, how can 

people not be lazy to throw trash on the grounds that they are dirty if they touch the 

lid of the trash and when the condition of the trash can is full then the garbage will 

be scattered everywhere if not immediately discarded. 

In this study the author aims to provide a solution that can facilitate waste 

disposal. This garbage can manually open and close the trash can without having to 

touch it first, and can detect when the condition of the trash can is full and notify 

the janitor. 

The lid of the trash can open automatically when it detects the approaching 

person uses an ultrasonic sensor with a distance of less than 20cm and detects when 

the condition of the trash is full with a distance of less than 5cm. With the existence 

of this trash can facilitate the work of the janitor without having to check the trash 

manually because there is already a notification in the form of an SMS using the 

SIM800L GSM Module. 

Keywords : Ultrasonic sensor, notification, SMS, SIM800L GSM Module. 
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