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SMART BREEDING MEMPERMUDAH PEMELIHARAAN
TERNAK UNGGAS DI ERA 4.0

Oleh : Wildan Eric Firnanda
Pembimbing : Moh Noor Al Azam, S.Kom., M.MT.

ABSTRAK

Pada era industri 4.0 saat ini, teknologi semakin dikembangkan untuk
membantu dan memudahkan proses kerja pada sebuah industri. Salah satu
teknologi yang dikembangkan di era industri 4.0 ini yaitu teknologi robotik dan
teknologi IoT atau juga dikenal dengan Internet of Things. Salah satu industri
yang berpotensi untuk mengimplementasi teknologi era industri 4.0 yaitu industri
peternakan. Agar mendapatkan hasil produksi ayam yang berkualitas dan sehat
para peternak harus selalu menjaga asupan makan yang cukup dan tepat waktu,
serta selain pakan salah satu parameter penunjang pada pertumbuhan ternak ayam
adalah suhu dalam kandang. Di Indonesia yang beriklim tropis seperti ini, suhu
dalam kandang menjadi faktor yang penting untuk diperhatikan, karena dengan
suhu tinggi pada puncak musim kemarau sering kali berimbas pada pertumbuhan
ternak ayam. Oleh karena itu dalam penelitian ini dibuatkan sebuah sistem yaitu
Smart Breeding dalam bentuk kandang ayam, yang dapat mengkontrol suhu dan
kelembaban kandang serta untuk mengkontrol pemberian pakan. Sistem Smart
Breeding ini akan menggunakan mikrokontroler ESP Wemos D1 sebagai
penggerak utama dari keseluruhan sistem ini, dan untuk sensor menggunakan
sensor BMEG680 sebagai sensor monitoring suhu dan kelembaban kandang, dan
juga menggunakan relay yang terhubung dengan lampu bohlam sebagai
penghangat dan kipas blower sebagai pendingin, dan juga motor servo sebagai
penggerak pintu penutup pakan, dan untuk semua monitoring dan kontrol tersebut
dapat dilakukan dengan smartphone yang berkomunikasi melalui MQTT.

Kata Kunci : Internet of Things, Sensor BME680, MQTT, Node Red.
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SMART BREEDING SIMPLIFY MAINTAIN POULTRY IN
THE 4.0 ERA
By : Wildan Eric Firnanda
Advisor : Moh Noor Al Azam, S.Kom., M.MT.

ABSTRACT

In the current industrial 4.0 era, technology is increasingly being
developed to help and facilitate work processes in an industry. One of the
technologies developed in this industrial 4.0 era is robotic technology and IoT
technology, also known as the Internet of Things. One industry that has the
potential to implement industrial-era 4.0 technology is the poultry farm industry.
In order to get quality and healthy chicken production, farmers must always
maintain adequate and timely food intake, and in addition to feed, one of the
supporting parameters for the growth of chicken is the temperature in the cage. In
Indonesia with tropical climate, the temperature in the cage is an important factor,
because with high temperatures at the top of the dry season it often impacts on the
growth of chicken. Therefore in this study a system called Smart Breeding was
made in the form of a chicken cage, which can control the temperature and
humidity of the cage and to control feeding. This Smart Breeding system will use
the ESP Wemos D1 microcontroller as the main driver of the entire system, and
for sensors using the BME680 sensor as a sensor for monitoring the temperature
and humidity of the cage, and also using relays connected to the bulb lights as
warmers and blower fans as coolants, and also a servo motor as the driving door
for the feed cover, and for all monitoring and control it can be done with
smartphones that communicate through MQTT.
Keywords: Internet of Things, Sensor BME680, MQTT, Node Red.
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